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Betriebsanleitung EndSchalterModul-2

Mit Hilfe des ESM-2 kénnen ALLE im Modellbau tiblichen Motoren mit Endschaltern versehen werden.
Also auch Brushless-Motoren, die mit der gangigen Schalter/Dioden-Ldsung nicht funktionieren.

Die Endschalter werden nicht wie Ublich mit Dioden in den Motor-Stromkreis geschaltet, sondern an 2
Steuereingange des ESM-2.

Dies hat den Vorteil dass die Schalter nicht den gesamten Motorstrom verkraften missen.

Die Schalter schalten lastfrei nach Minus.

Zudem erspart man sich die Dioden.

Das ESM-2 wird einfach zwischen Empféanger und Regler gesteckt.

Der Empfanger-Puls wird eins zu eins durchgeschaltet.

Wird aber die blaue Steuerleitung 1 auf Minus geschaltet, dann wird der Empfanger-Puls auf
maximal 1,5 ms begrenzt. (Der Endschalter fir die Endlagel (z.B. max. Kipphohe erreicht) hat durchgeschaltet;
der Regler bekommt nun vom Empfénger nur noch das Signal zum ,Riickwarts-Laufen®).

Wird die blaue Steuerleitung 2 auf Minus geschaltet, dann wird der Empfanger-Puls auf

minimal 1,5 ms verléangert. (Der Endschalter fiir die Endlage2 (z.B. Null-Lage des Kippers erreicht) hat
durchgeschaltet; der Regler bekommt nun vom Empfénger nur noch das Signal zum ,Vorwérts-Laufen").
Somit kann der Motor an den Endschaltern nur noch in die entgegen gesetzter Richtung angesteuert werden.
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